
 

 

INDICAÇÃO 317/2026 

 

INDICO AO PODER EXECUTICO MUNICIPAL, A 

AQUISIÇÃO DE MÁQUINAS AUTOMATIZADAS PARA 

CORTE DE GRAMA, OPERADAS POR SISTEMA DE 

CONTROLE REMOTO COM UTILIZAÇÃO DE 

JOYSTICKS, DESTINADAS AO APOIO DAS EQUIPES DE 

ROÇAGEM MANUAL E À MODERNIZAÇÃO DOS 

SERVIÇOS DE MANUTENÇÃO E ZELADORIA URBANA 

NO MUNICÍPIO DE PARAUAPEBAS. 

AUTOR: LÉO MÁRCIO 

Excelentíssimo Senhor Presidente, 

Senhores (as) Vereadores (as), 

Indico, com base nos artigos 199 a 201 do regimento interno desta Casa, ao Poder 

Executivo Municipal, na pessoa do Excelentíssimo Senhor prefeito AURÉLIO RAMOS DE 

OLIVEIRA NETO,  a aquisição de máquinas automatizadas para corte de grama, operadas 

por sistema de controle remoto com utilização de joysticks, destinadas ao apoio das 

equipes de roçagem manual e à modernização dos serviços de manutenção e zeladoria 

urbana no município de Parauapebas. 

Assim sendo, após cumprido o devido rito regimental desta respeitável Casa de 

Leis, solicito o encaminhamento desta indicação ao Excelentíssimo Senhor Prefeito 

AURÉLIO RAMOS DE OLIVEIRA NETO, para que a referida matéria seja tratada nos 

ditames da lei e da discricionariedade da Administração Pública Municipal. 

 

 



 

JUSTIFICATIVA 

Nobres Vereadores e Vereadoras, trago perante os senhores e senhoras mais 

uma indicação voltada à modernização dos serviços de manutenção urbana no 

município de Parauapebas, por meio da aquisição de máquinas automatizadas para 

corte de grama, medida que se mostra essencial para garantir maior eficiência na 

conservação dos espaços públicos, reduzir custos operacionais e promover mais 

sustentabilidade, inovação e segurança na administração pública municipal. 

As máquinas automatizadas funcionam por meio de controle remoto operado 

por joysticks, permitindo que os servidores realizem o serviço de forma mais prática, 

segura, especialmente em áreas de difícil acesso, como margens de vias, canteiros 

centrais e locais que oferecem maior risco à operação manual tradicional. 

A ideia central não busca substituir os operadores das roçadeiras manuais 

atualmente utilizados pelo município, mas sim criar uma atuação conjunta entre os 

equipamentos automatizados e os trabalhadores responsáveis pela manutenção urbana. 

A utilização dessas máquinas servirá como ferramenta de apoio às equipes já existentes, 

proporcionando melhores condições de trabalho, aumento da produtividade e redução 

do desgaste físico dos servidores. 

Além disso, a adoção dessa tecnologia poderá contribuir significativamente para 

a diminuição de acidentes de trabalho, considerando que o operador poderá controlar a 

máquina à distância, reduzindo a exposição direta ao sol intenso, poeira, ruídos 

excessivos, objetos cortantes e demais riscos inerentes ao serviço de roçagem manual. 

Outro benefício importante é a otimização dos serviços públicos, permitindo 

maior agilidade na limpeza e conservação de praças, escolas, unidades de saúde, campos 

esportivos, áreas institucionais e demais espaços públicos, garantindo uma cidade mais 

organizada, limpa e bem cuidada para toda a população. 



 

Insta frisar que muitos desses equipamentos possuem funcionamento com 

menor emissão de poluentes e baixo nível de ruído, alinhando-se às práticas de 

sustentabilidade e modernização da gestão pública, além de representar economia a 

médio e longo prazo com manutenção, combustível e tempo de execução dos serviços. 

Ante o exposto, diante da importância do tema aqui tratado, Poder Executivo 

Municipal a referida demanda. Assim, conclamo aos nobres vereadores a APROVAÇÃO 

desta indicação. 

Câmara Municipal de Parauapebas (PA), 12 de maio de 2026. 

 

 

 

ELEOMÁRCIO ALMEIDA DE LIMA 

Vereador/SD 
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